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1.- MenuPrincipal

2.- Options daffichage

3.- Configuration Géérale

4 .- Utilitaires

5.- Menu éGestion des champs

6.- Raccourci AG 1/0

7 - Configuration Autoguidage

8.- Mode d@utoguidage

9.- Affichage des secti@d@uitils

10- Barre de con®le Simulateur

11- Ledd@ngagement

12 - Boutons de zoom

13- Mode actuel GPS (Réel / Simulateur)
14 .- Compteur vitesse

15- Bouton virtuel remise @éro sens @vancemen{Un clic sur le tractegr
16 .- Informations Vdicules et Champs actuels




1.- Menu Principal
Configuration princip& AgOpen®S

Language
Directories
Colors

Top Field View
Enter Sim Coords

|| simulator On
Reset All
About...

Langie: Toutes les langues dispbites pourAgOpenGPS
DossiersRépertoire de sauggarde utilisépar AgOpenGR%ar défautgMes Documents
Gouleurs Configuration des couleud@ffichagepour tout lelogiciel

opacity 98

Il estpossible deconfigure les couleurs afthées pour le mode JourNuit, la couleur du
chanp, la couleur dslettrageset la couleur de la fenétre.

Enfin, choisissez laéfinition du tracteur dfiché, soit inage tracteur sit un triande, ansi
gue sa couleur et soopacit.

Apercu du champ
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Petite fenétre déplacable avec un aperdu champactuel.

Entrer Coord. Sim Possibilité de modigr les coordonnées gps de la cadie simulaeur.
Simulaeur : Statu du simulaeur ( Coché Mode smulateur)

Réinitialiser tout Réinitialise ax valeurset affichage par défaut

A Propos delInformations oncernant AgOpenGPSson équipe de développement et
licence ertre autre.




2.- OptionsdQffichage

1
2
4
5
1 Vue2D 6 | Inclinasonvue haut
2 Vue3D 7 | Inclinasonvuebas
3 Vue2DNord 8 | Zoomer
4 Vue3DNord 9 | Dézoomer
5 Jour / Nuit 10 | Indice rafraibissement gps




3.-Configurationgénérde

lelsls]

SOUS/ENU
QGonfigurationdu véhicule
Gonfigurationde [@util

N -~

3 CQonfigurationsourcesGPS
4 ConfigurationUturn
5 CQonfigurationdArduince

6 Gonfiguration
Jalonnenent

7 QGonfigurationdes icones

CHARGR/ ENREGETREF

22

23

24

25

26

MENUAVANE
Vue du ciel en 3D
Affichage grille
sur le champ
Affichage
Compteurvitesse
Jour / Nuit Mode
auto
Démarrer en
plein écan
Afficher les lignes
de guidage
supplémentaires
Afficher Barrede
guidage
Activation clavier
automatique
Affichagedes
polygones
Affichage Trame
NMEA
Séletion unités
(cml/in)




3.1- GonfigurationVeéhicule
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3.1.1| Type de véhicule 3.1.1.- Type de veéhicué
3.1.2 | Dimensonsvéhicule Tracteur 4WD artiulé
3.1.3| Position de@ntenneGPS Tracteur sandad
3.1.4| Optionsguidage et autoguidage Moissoneuse Batteuse
3.1.5| Typede véhicule sélectionné

3.1.2- Dimensionsvéhicule
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3.1.3- Position de@ntenne GPS
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Distarceantenne | Par rapportau point de pivot du tracteugcm/in)
Hauteur antenne | Hauteur antenne par rapporau ol (cm /in)

. Distance entre®@ | v (i S VY &rigifudinalféel du
Decalageantenne | yehicule positf vers la doite, négatif vers la gauche (cm /in

3.1.4- Options Guidage
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3.2- Configuration de Kutil

Attachment Style

a2
321 Type dattelage
322 Dimensionsd@ttelage 3.2.1- TypedQ@ttelage
3.2.3 Gestion des sections
3.24 Options avancéegutil
3.25 Interrupteur Coloriage
3.2.6 Type dautil sélectonné

3.2.2: DimensiondQttelage
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9 10 11 12 I 13 14 15 16
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. 200 | 200 © 200 200 © 200 @ 200 D @ 200
Section & OF
o Width Sections
o 200° 8 - 1600
1234847 8.
ﬂ % Coverage
0.5 100
Mebar: Tool Width:
Fantin 1600 cm D




Work Switch

| Enable Work Switch |

| Work Switch Controls Manual |




3.3.- Configuation sources GPS

% Antenna Heading Type Single Antenna Settings
@ Fix Trigger
Start Speed (kmh) Distance (m)
& 1 ,o : 1 ro
! , Forward Reverse
a - - -
= 0,20 0,50
@ IMU/GPS Turn Compensation

(I) Minimum Frame Differential Age - Dual As IMU
Pause (msec) Alarm (secs)

®'T‘ 70 5 20 | L wes L
@ 2 50 |50
= RTK Alarm | -> | K Auto ‘
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